Zadatak 1.29  Odrediti ugaono ubrzanje poluge BC 1 krivaje CD ravnog mehanizma
u poloZaju prikazanom na Slici 1.29, ako se

krivaja AB obr¢e konstantnom ugaonom brzi-
nom @, oko nepokretne ose koja prolazi kroz

tacku A 1 upravna je na ravan slike. Poznato je:
AB=R,CD=2R,BC=1L.

2N

Slika 1.36: uz zad. 1.29.

= ReSenje 1.29  Brzine tacaka (sl. 1.37):
Intenzitet brzine tacke B (obrtanje krutog tela oko nepokretne ose) je

v, = Ra@,,
a zatim projektovanjem brzina, na pravac BC,
v,c0s30° =v.cos30° = v

g =V, = [ﬂﬂc

Sto znaci da se Stap BC, u datom trenutku, translatorno krece.
Intenzitet brzine tacke C, Stapa CD, je

=Rw,, v.=CDw., = ,=
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Slika 1.37: Brzine tadaka mehanizma.

Slika 1.38: Ubrzanje tacaka mehanizma.

Ubrzanje tacke B sastoji se od dela koji predstavlja translaciju tela (komponenta a,) 1
rotacionog dela (tangencijalna a¢ i normalna komponenta ag, ):

0
a, =3¢+, +aj,

Intenzitet tangencijalne komponenta a3 je

_— dw,,
a, =AB-g, =0 = ¢g,= 3 =0 = w,=o)=const
Intenzitet normalne komponente a3 je
AB. vl — R
ﬂ';" =A ’ mAH - Rm

Tada je intenzitet ubrzanja tacke B
2| = |a, | = Ry
Ubrzanje tacke C je

0(@,-=0)
a.=a,+ ag + %

a =3+ al +al,

— B — qll o
a.=a,+a, a.=a.+a’.

Intenzitet normalne komponent ubrzanja a’ je

Yol s Y 2
ﬂ'g" = CDmCD = Rmﬂ ’
Eliminacijom ubrzanja tacke C, dobija se

B — b D
aﬂ'+aL‘r _af.r +af‘n'

Projektujuci poslednju vektorsku jednacinu na x odnosno y osu, dobijamo:

- projekcija na x osu

_ B ° — gD
a, +a’ cos30” =a’

ﬂgr = Rﬂ]ﬂz \/55

- projekcija na y osu
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