Zadatak 1.37

Slika 1.60: uz zad. 1.37.

m Resenje 1.37 Bruzine:
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Za mehanizam prikazan na slici 1.60

izraCunati brzinu i ubrzanje klizaca D.

Poznate su vrednosti:
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Shika 1.61: uz zad.1.37 - brzine.
Projekcija na O,C-osu:
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Brzinu mozemo da odredimo i koristeci trenutni pol brzina, koji je prikazan na Slici 1.61.

Ubrzanja:
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Slika 1.62: uzzad.1.37- ubrzanja.
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projekcije na pravac AB 1 upravan pravac:
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Projekcija na pravac CD
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